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iSomos Cybermatics!

Desde el inicio de las operaciones en México en el afno
2015, Cybermatics se ha posicionado como una marca que
ofrece excelente calidad a precios muy competitivos, con
enfoque dirigido hacia los clientes y las necesidades de éstos.

Hoy en dia Cybermatics disfruta de un crecimiento
sostenido, gracias al desarrollo de sus distribuidores y aliados.

Nuestra Trayectoria

La marca Cybermatics se caracteriza por crear produc-
tos innovadores y de alta calidad para la industria, que tienen
una gran aceptacion en el mercado. Asimismo, brinda un
servicio de asesoria y acompanamiento personalizado para el
crecimiento de nuestros socios comerciales.

Ese compromiso nos ha permitido ser una excelente
opcion para aquellas empresas que buscan accesorios indus-
triales de calidad.
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/\ Advertencia

Los Interruptores Limite Cybermatics estan
disenados para trabajar tanto con corriente alterna
como directa. Sin embargo, se recomienda la
revision de las especificaciones técnicas antes de
instalar en cualquier sistema eléctrico. No se acon-
seja su uso en ambientas humedos o en lugares
donde el equipo pueda ser expuesto a agua. Al
instalar, evitar dejar cables expuestos que puedan
llegar a ser un riesgo para los operadores
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CYBERMATICS S.A. DE CV

Funcionamiento

Los interruptores limites son sensores de contacto. Son equipos eléctricos que funcionan como un interruptor, es decir,
cuando se accionan envian una senal eléctrica a un circuito de control o PLC para realizar determinada accion, como puede ser
activar un motor, una bomba y levantar una compuerta.

Se componen por un accionamiento, el cuerpo, un contacto normalidad abierto, uno normalmente cerrado y el terminal de
conexion comun.

Accionamiento

2gntact(oNNOo;mailmente Para que el interruptor envié una senal, es
ierto (N.O: A A q

necesario aplicar una fuerza sobre el mecanismo
Contacto Normailmente O de accion. Entre los mas comunes se tienen
Cerrado (N.C:)

pulsadores, palancas, rodillos y palancas

Cuerpo . . . .
oscilatorias. Es posible también tener la
O combinacion entre estos, por ejemplo, la palanca
] con rodillo.

Contacto Comun

Internamente, funcionan con un sistema de contactos que se accionan dependiendo del estado del accionamiento. Cuando
se aplica una fuerza sobre el mecanismo el contacto normalmente cerrado se abre y el normalmente abierto se cierra permitiendo

el paso de corriente.
A Fuerza

cLICK
N.O. N.O.
N.C. N.C.
CcOM CcOM
Interruptor Limite sin accionar. Interruptor Limite accionado.
Se puede apreciar que la conexionva Se puede apreciar que la conexion va
desde el terminal comun hasta el N.C. desde el terminal comun hasta el N.O.
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Simbologia
Para indicar la cantidad de contactos de un interruptor limite se pueden utilizar las normas IEC o NEMA. A continuacion, se
coloca un ejemplo de cémo indicar un contacto normalmente abierto y uno normalmente cerrado en cada norma.

Nomenclatura NEMA Nomenclatura lEC

Contacto Normalmente Cerrado (N.C.)

w

Contacto Normalmente Cerrado (N.O.)
Contacto Contacto
M Normalmente Normalmente
O Abierto (N.O.) Cerrado (N.C.)
En los cuerpos de muchos interruptores limites se pueden observar los diagramas eléctricos. En Cybermatics existen dos

tipos de diagramas, para interruptores SPDT y DPST.
0 —7 o

e o

Distribucion SPDT Distribucion DPST
Mayormente se utiliza en los interruptores Mayormente se utiliza en los interruptores
horizontales, indica que se tiene un punto de verticales, indica que se tiene dos puntos de
conexion comun y dos contactos. conexion y dos contactos que se accionan al

mismo tiempo.
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Recomendaciones

.. Se recomienda revisar que el interruptor limite este correctamente instala-
Instalacion o . -
do en la maquinaria.

Dependiendo del tipo de interruptor limite se debera revisar que las cone-
xiones a la fuente de alimentaciony a los equipos no estén expuestas a estructu-
ras metalicas o cualquier otro material. También se recomienda asegurar la
correcta conexion del circuito eléctrico antes de energizar los equipos.

Conexion

Es necesario inspeccionar que los parametros del interruptor limite se
encuentren dentro del rango de trabajo, esto para asegurar el correcto funcio-
namiento del equipo. Los interruptores son sensores de contacto, sin embargo,
no pueden soportar impactos por una instalacion erréonea.

Parametrizacion

Como Ordenar?

cL MsSs 1 1 01
(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8)

Familia de Productos Serie N.O. N.C. Accionamiento
Interruptores Limite
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500.000 [ciclos/min] a 10 [A] y
250 [ciclVAC] con carga resistiva

Normalmente Abierto: 1

Ciclos Efectivos:

Cantidad de Contactos:

Normalmente Cerrado: 1 - -
Resistencia del Contacto: L INNENE

Bl Alterno: 250 [VAC]

aplicable:

Resistencia Aislante: 100 [m] min.

Directo: 250 [VDC]

1000 [VAC] 50/60 [Hz] un minuto para

Contacto N.O.: 12 [A] los terminales con la misma polaridad

Corriente Maxima: 1500 [VAC] 50/60 [Hz] por un minuto

entre las partes metalicas con corriente

Contacto N.C.: 24 [A] Rigidez Dieléctrica:

. y sin corriente
Factores de Potencia 0,4 (AC)
con cargas inductivas: ' 1500 [VAC] 50/60 [Hz] por un minuto
entre terminales y tierra
Constante de Tiempo 7 [ms]
con cargas inductivas: Vibracion Permisible: 10-55 [Hz], 1,5 [mm] amplitud doble
Velocidad de Operacion: 5 [mm] para 0,5 [cm/s] -20 ~ +70[°C]
HEICNNENo Yoo Il Eléctrica: 30 [ciclos/min] Grado de Proteccion IP65

N.O. (3) (4) N.O.
|
|

N.C.(1) ! N.C.

Aplicaciones

Los interruptores limite Cybermatics son dispositivos ideales para ser utilizados en aplicaciones de automatizacion y robatica.
Son faciles de instalar, resistentes y aplicables a casi cualquier industria. El disefio sencillo permite su uso intuitivo y optimiza el
tiempo de instalacion y funcionamiento.
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Codigo de producto
Familia de Productos Serie N.O. N.C. Accionamiento
Interruptores Limite Interruptores de Cuerpo 1: 1 Contacto 1: 1 Contacto 01: Pulsador
Plastico 03: Pulsador con Rodillo Frontal
10: Palanca de giro lateral con
Rodillo Metélico
15: Palanca Oscilante
19: Palanca con Rodillo Metalico
Caracteristicas
c = !
i= S £l
o=
% o=" N IP65
Muy Resistente Indicaciones visibles Voltaje AC/DC  Distintos Accionamientos  Grado de proteccion

Valores de Intensidad segun Voltaje enlos Terminales

Carga Regresiva [A] Carga Inductiva [A]

e | wo | wo [ wo | wo [ wo | we )

Cwwe s s | 18 e | & s | 2 |
| 250vAC s ) s ) 1 J o5 J[ 3 [ 3 ) 15 ) o8
__ 8wne s JC s ) 8 ) = JC s ) 4 )L 8 (3
_ tawc | s || s [ 3 [ 3 | 4 [ 4 | 38 [ 3
swe | s [ 05 [ 8 [ 8 | a4 | a4 [ 3 | 3
| 12sVDC | oa || o4 |

| 250vDC [ o2 ][ o2 |

<08
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Diagrama de Caracteristicas Operativas

Operacion Liberacion

OF: Fuerza de operacion TTP: Posicion de distancia total FP

RF: Fuerza de liberacion PT: Distancia inicial de carrera

TF: Fuerza total OT: Distancia final de carrera
FP: Posicion libre MD: Diferencial de movimiento
OP: Posicion de operacion TT: Distancia total

RP: Posicion de liberacion

Medidas
Interruptor Vertical de Pulsador

le——

OF

Serie CM

MD

oP

|8

/—'— __1020

w
N 26,50
1

Is
[ ]

©]
&
T
4
!
|

-
E

b

)
i

3-M3

63.90

\2 - M5

[H”:DQQ

16.70

1249

29,00 15,40

21402 |74

26,90

Caracteristicas Operativas

Distancia final

de carrera min.

[OT]

Diferencial de

movimiento max.

[MD]

Posicion de
operacion
[oP]

Fuerzade Fuerzade Distancia inicial
Modelo operacion max. | liberacion min. | de carrera max.
[OF] [RF] [PT]

| cromito1 || ooolgfl || 150[gfl [ 1,5(mm]

4 [mm]

1 [mm]

[ 26 + 0,8 [mm]

€09
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Interruptor Vertical de Pulsador

1020
O 127X38

360°
%w i

s U

_

EE 1) EETE ]
Nawe |

21:02 =

29.00 26.90

9]
| h 38.00

203

56.00
63.90

16.70

Caracteristicas Operativas

Fuerzade Fuerzade Distancia inicial Distancia final Diferencial de
Modelo operacion max. | liberacion min. | de carreramax. | de carreramin. | movimiento max.
[OF] [RF] [PT] [OT] [MD]

Posicion de
operacion
[OP]

| cLcmit02 || 900lgfl [ 150lgfl || 15mm] [ 4mm] | 1(mm]

[ 37 + 0,8 [mm]

Interruptor Vertical de Palanca de Giro
Lateral con Rodillo Plastico

17.80

56.00
63.90

3XM3 L]

2-M5

o2
29.00 15.20|
2690

Caracteristicas Operativas

16.70

N
N
3

Fuerzade Fuerzade Distancia inicial Distancia final Diferencial de
Modelo operacion max. | liberacion min. | decarreramax. | de carreramin. | movimiento max.
[OF] [RF] [PT] [OT] [MD]

Posicion de
operacion
[OP]

| cromitoo || 7s00gfl  |[  1000gfl [ 20° )( 50° )( 12°

310
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Interruptor Vertical de Palanca de Giro Lateral
Ajustable con Rodillo Plastico

47.90
42.90 + 0.80
33.50+0.80
28.50 * 0.80,

10.20,

17.80

63.90

|;Z.‘ 16.70

15.
26.90

|
181

Caracteristicas Operativas
Fuerzade Fuerzade Distanciainicial Distancia final Diferencial de Posicion de
Modelo operacion max. | liberacion min. | decarreramax. | de carreramin. | movimiento max. operacion
[OF] [RF] [PT] [OT] [MD] [OP]
| cemit1n || 7s0lgfl | 1000gfl || 20° I 50° I 12° I )

Interruptor Vertical de Vastago de Giro Lateral Metalico

540

26 36.30
/I\F 1 .
40.40 o
®
- 10.20
z R L10721] U
a
M6 A l 2
S
3 =
5 —
Z |
'
H
|
'
ol : 203
<
| 3
'
|
|
'
|
|
'
i = N
' = |
S P 53 py
21402 1520 |
29.00 26.90

Caracteristicas Operativas

Fuerza de Fuerza de Distanciainicial Distancia final Diferencial de Posicion de
Modelo operacion max. | liberacion min. | decarreramax. | de carreramin. | movimiento max. operacion
[OF] [RF] [PT] [OT] [MD] [OP]
| cLcm1t13 | 7s0lgfl | 1000gfl || 20° I 50° I 12°

11
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Interruptor Vertical de Vastago

de Giro Lateral Metalico e
18X62 s
M4
<
R A 1020
2 2X M5 | >
< o <
2 ~ =
CE®E—=

® 3-M3

g [

[1670
|

~
»
S|

Caracteristicas Operativas

Fuerzade Fuerzade Distancia inicial Distancia final Diferencial de Posicion de
Modelo operacion max. | liberacion min. | decarreramax. | de carreramin. | movimiento max. operacion
[OF] [RF] [PT] [OT] [MD] [OP]
CL-CM11-15 150[gfl || [ somm | )
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CYBERMATICS S.A. DE CV/

300.000 [ciclos/min] a 10 [A]l y
250 [VAC] con carga resistiva

Normalmente Cerrado: 1

Resistencia del Contacto: A1 k)
. - Alterno: 250 [VAC]

Voltaje maximo Resistencia Aislante: 100 [m] min.

aplicable:

Directo: 250 [VDC
: [vBel 1000 [VAC] 50/60 [Hz] un minuto para
los terminales con la misma polaridad

Normalmente Abierto: 1 Ciclos Efectivos

Cantidad de Contactos:

Contacto N.O.: 12 [A]

Corriente Maxima: 1500 [VAC] 50/60 [Hz] por un minuto

Contacto N.C.: 24 [A] Rigidez Dieléctrica: entre las partes metalicas con corriente
y sin corriente

Factores de Potencia 0,4 (AC)

con cargas inductivas: . 1500 [VAC] 50/60 [Hz] por un minuto
entre terminalesy tierra

Constante de Tiempo = (il

con cargas inductivas: Vibracion Permisible: 10-55 [Hz], 1,5 [mm] amplitud doble

Velocidad de Operacion: 5 [mm] para 0,5 [cm/s] -20 ~ +70 [°C]

FCICHEER Nl IETloiH  Eléctrica: 30 [ciclos/min] Grado de Proteccion IP65

N.O. (3) (4)N.O.
1
1
i

N.C. (1 ' 2) N.C.

SAI250ypc.
03A1220yp¢

P65

|

Aplicaciones

Los interruptores limite Cybermatics son dispositivos ideales para ser utilizados en aplicaciones de automatizacion y robotica.
Son faciles de instalar, resistentes y aplicables a casi cualquier industria. El diseno sencillo permite su uso intuitivo y optimiza el
tiempo de instalacion y funcionamiento.

913
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Codigode producto

cL ¢cv 1 1 01

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8)

Familia de Productos Serie N.O. N.C. Accionamiento
Interruptores Limite Interruptores de Cuerpo 1: 1 Contacto 1: 1 Contacto 01: Pulsador
Plastico 03: Pulsador con Rodillo Frontal

10: Palanca de giro lateral con
Rodillo Metalico

15: Palanca Oscilante

19: Palanca con Rodillo Metalico

Caracteristicas
i 4
O = S 2
o=
%FI‘I/? o= A\ ) IP65
Muy Resistente Indicaciones visibles Voltaje AC/DC  Distintos Accionamientos  Grado de proteccion

Valores de Intensidad segtin Voltaje enlos Terminales

£
o

Carga Regresiva [A] Carga Inductiva [A]
Voltaje [V] Carga Resistiva Carga Inductiva
e [ wo | we

_ooswe |5 L s | s ] s JC 2 Jf 1 ]
. omovae | s [ s [ 1 ] s | 1 | 08
. tawc || s | s | 3 | a2 JC = JC 8 ]
. sowe |05 [ s [ 3 ] e JC s JL s ]
( 125VDC [ o4 | o4 |
( 250VDC o2 J[ 02 |

914
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Diagrama de Caracteristicas Operativas

Operacioén Liberacion

MD
OF: Fuerza de operacion TTP: Posicion de distancia total RF
OF N TF
FP
RF: Fuerza de liberacion PT: Distancia inicial de carrera L ! O:T -
. . lﬂ OT I I
TF: Fuerza total OT: Distancia final de carrera
TP
FP: Posicion libre MD: Diferencial de movimiento
OP: Posicion de operacion TT: Distancia total LJ J
RP: Posicion de liberacion RI: indice de rotacion
Medidas
Interruptor de Pulsador 123402
| | o8
F—
o~
s |
P I
1 PNy R 17 R I
| 248:01 |
o
20:0.1
~ 22:0.1
o
"
m
wn
13.7 —l_
31 max 30

Caracteristicas Operativas

Fuerzade Fuerzade Distancia Distancia final | Diferencial de Posicion de Diferencia indice de

operacion total rotacion

Modelo operacion liberacion inicial de de carrera movimiento
max. min. carrera max. min. max.

[CL—CV11—01][ 700 [gf] ][ 200 [gf] }[ 1,8 [mm] ][ 2 [mm] ][ 12 [mm] }[ 3,7 [mm] ][ 5,5 [mm] }[ }

€315
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Interruptor Limite de Rodillo -
Pulsador Frontal o

123£02

|
=

b

&
@_
=y
||'I'

248+0.1

20:0.1

22:01

535:0.2

] b

31 max

Caracteristicas Operativas

s;:z::z.?,ﬁ | N D':;a::::e?:a' Dr:z;?;‘:::sf posicionde | Difeencia | indcoas
. - racion total I ion
max. min. . min. max. R otd HEEE

|cLcvi103 | 7000gfl | 200(gfl | 1.8(mm] 2 [mm] 12 [mm] 3,7 [mm] 5,5 [mm]

Palanca Unidireccional con Rodillo

123102

1402
123

12402

18.5%0.2

24.8:0.1

535402

31 max 30

Caracteristicas Operativas

Fuerza de F_uerzap!e P|§t?nc|a Distancia final | Diferencial de Posicion de Diferencia indice de
Modelo operacion liberacion inicial de de carrera movimiento operacion total rotacion
max. min. carrera max. min. max.

cLcvit19 | 7000gfl | 200[gfl | 1.8(mm] 2 [mm] 12 [mm] 3,7 [mm] 5,5 [mm]

{316
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Acero Inocidable

Interruptor Limite de Palanca - s
Oscilante %7

142,00£2.00

— —24,00

30,00

Caracteristicas Operativas

Fuerzade Fuerzade i i Distancia final leerencml de
Modelo operacion liberacion de carrera Posiciénde Dk L Indice de
P . 2 . operacion total rotacion
max. min. carrera max. min. 5

cLcvits | 1000gfl | 400gfl | 30[mm] 225° 14° 20 [mm] 50 [mm]
Palanca Giratoria Lateral con L
Rodillo Metalico €§}
; T E Crack type
' Ls-121b

- 24000

24.00

30.00

53.00

30.00

Caracteristicas Operativas

Fuerza.c’ie F_uerzap!e P|§t?nc|a Distancia final | Diferencial de Posicion de Diferencia indice de
Modelo operacion liberacion inicial de de carrera movimiento operacion total rotacion
max. min. carrera max. min. max.

ctevitio | o~ | — | — | 225°

€317
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CYBERMATICS S.A. DE CV

500.000 [ciclos/min] a 10 [Al y
250 [A] con carga resistiva

Normalmente Abierto: 1 Ciclos Efectivos:

Cantidad de Contactos:

Normalmente Cerrado: 1
Resistencia del Contacto: I3 lNeIN s

SO Alterno: 480 [VAC]

aplicable:

Resistencia Aislante: 100 [m Q] min.

Directo: 250 [VDC]

1000 [VAC] 50/60 [Hz] un minuto para

Contacto N.O.: 12 [A] los terminales con la misma polaridad

Corriente Maxima:

1500 [VAC] 50/60 [Hz] por un minuto

Contacto N.C.: 24 [A] Rigidez Dieléctrica: entre las partes metalicas con corriente

. y sin corriente
Factores de Potencia 0,4 (AC)
con cargas inductivas: ' 1500 [VAC] 50/60 [Hz] por un minuto
entre terminalesy tierra
Constante de Tiempo 7 [ms]
con cargas inductivas: Vibracion Permisible: 10-55 [Hz], 1,5 [mm] amplitud doble
Velocidad de Operacion: 5 [mm] para 0,5 [cm/s] -20 ~ +70[°C]
IR ER YO oI legd  Eléctrica: 20 [ciclos/min] Grado de Proteccion IP65

e N.C
=¥ _ CL-CH11- =
= ©_~5 104 3 com O——no

©

Aplicaciones

Los interruptores limite Cybermatics son dispositivos ideales para ser utilizados en aplicaciones de automatizacion y robotica.
Son faciles de instalar, resistentes y aplicables a casi cualquier industria. El diseno sencillo permite su uso intuitivo y optimiza el tiempo
de instalacién y funcionamiento.




:LR: ! £ Interruptor Horizontal Serie CH
i

Codigode Producto
Familia de Productos Serie N.O. N.C. Accionamiento
Interruptores Limite Interruptores de Cuerpo 1: 1 Contacto 1: 1 Contacto 04: Pulsador Roscado
Plastico 19: Palanca con Rodillo Metalico
20: Palanca Extendida con
Rodillo Metalico
Caracteristicas
== i
% [ S
o=
ﬁ\m% o= IP65
Muy Resistente Indicaciones visibles Voltaje AC/DC  Distintos Accionamientos  Grado de proteccion

Valores de Intensidad segun Voltaje enlos Terminales

Voltaje [V]

Carga Resistiva [A] Carga Inductiva [A]

Carga Resistiva Carga Inductiva
ne | wo | wo | no | we ]
0 3 1

N.

I

e w e e e e R
- sovac | 10 [ 28 || 125 | 10 = [ v ]
. asowc | 3 I 1w ) e | 2,5 [ 5 [ oms |
T e e w e e e
Ceme | w ) w e
SV I T N V0 T S ST TR
. aswc | 0,5 | oa || 0a | 0,05 | oos || o005 |
.~ 2sovoc | 0,25 [ o2 J[ o2 | 0,03 | o003 | o005 |

{319



ﬂ "g Interruptor Horizontal Serie CH

CYBERMATICS SA.DECY

Diagrama Caracteristicas Operativas

A g . MD
.

OF
[ OF: Fuerza de Operacion ] [ TTP: Posicion de distancia total ] T ] T
[ RF: Fuerza de liberacion ] [ PT: Distancia inicial de carreta ] o o . ] T
T
[ TF: Fuerza Total ] [ OT: Distancia final de carrera ] -
[ FP: Posicion libre ] [ MD: Diferencial de movimiento ]
[ OP: Posicion de operacion ] [ OP: Posicion de operacion ] J
—
[ RP: Posicion de liberacion ] [ TT: Distancia total ]
Medidas
Interruptor Limite de Pulsador Roscado
239
M12 ﬂ
OoP b
16,3
L :\I: ]
216
O O
(24) 2-04.2:0.2
Orificio deMontaje

@ O |

17.5:0.5

Manguito de
goma sellado

Cubierta de
proteccion de 14.4 25.4+0.15
terminales

54:0.2 16.5 Max.

Caracteristicas Operativas

Fuerza_c!e Ifuerza _c!e Di tgncla Distancia final | Dife > .lal de ek Diferencia indice de
Modelo operacion liberacion inicial de de carrera movimiento op R total "
max. min. carrera max. min. max.

|cLCH11-04 | 6o00lgfl | 100gfl | 600[gf] 2[mm] 6[mm] o8mml [218+12(mm]

€20
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CYBERMATICS S.A. DE CV

Interruptor Limite de Pulsador Roscado

35.5

~ —I o 201 oP FP

17.5+0.5 2-94.2:0.2
Orificio deMontaje

/\ Manguito de

Cublerta de 25.4:0.15 I goma sellado

proteccion de 14.4 .40,

fermineles 21420415
PR

54:+0.2 16.5 Max.

Caracteristicas Operativas

Fuerzade Fuerza de Distancia Distancia final | Diferencial de
Modelo operacion liberacion inicialde de carrera movimiento
max. min. carrera max. min. max.

| cLcH11-06 || 1500gfl | 40lgfl || 135001 | 4lmml || 32(mm] | 25:1(mm] || 35(mm] |

Posicion de Posicion
operacion libre

Interruptor Limite de Palanca con Rodillo Plastico

212.3x8

y :‘ o
A \
At |
= — ]
20.1 oP FP <
17

ré
@

@
@
/

17.5:0.5 2-94.2:0.2 ]
/ Orificio deMontaje
Cubierta de ~ Manguito de
pro(gccion de 14.4 25.4:0.15 goma sellado
terminales 7 214104
54:0.2

Caracteristicas Operativas

Fuerzade Fuerza de Distancia Distancia final | Diferencial de
Modelo operacion liberacion inicialde de carrera movimiento
max. min. carrera max. min. max.

| cLcH11:07 | 24000l || 80lgfl | 65l | 2mml | smml [ 41s1lmm] [~ |

Posicion de Posicion
operacion libre

£ 21
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CYBERMATICS SA.DECY

Interruptor Limite de Pulsador Roscado

012.3x8

© O [~ { /)
17.5:0.5 ” OZﬁ- g:hzz 0.2
| = rificio deMontaje

Cubierta de ~ ito d N —
W 144 | 25.4:0.15 _goma selado
e 21.4:04

54:0.2

Caracteristicas Operativas

Fuerzaﬂe Ifuerza ‘d’e Dis tgncla Distancia final leere‘nc.lal de Posicion de Posicion
Modelo operacion liberacion inicialde de carrera movimiento operacion libre
max. min. carrera max. min. max.

[ cLcH11-08 || 180lgfl | s0lgfl || 6500l [ 2[mml || 15mml | 41:110mm) | 46 mm]

:

Interruptor Limite de Palanca Oscilante
con punta Plastica — | e

% 107.6 1.5

2 -

24

@ & !
17
I -
O
16.5Max| 25.4:0.15 2.4.24:0.2 214:04
54+0.2 14.3

Caracteristicas Operativas

Fuerza.C!e Ifuerza _d’e P|§t?nc|a Distancia final leergnqlal de Posicion de Posicion
Modelo operacion liberacion inicial de de carrera movimiento
. . * ” . operacion libre
max. min. carrera max. min. max.

| cLcH11-16 | 12009l | [ 25000l | 11imm |

22




ﬂ "5 Interruptor Horizontal Serie CH

CYBERMATICS SA.DECY

Pulsador Roscado con Rodillo Frontal Metalico

23.3:+0.5 2 Max

M12P = 1.25

(oP)

333:0.2
13
1)

OILL ‘ O

25

_—

(D
}

~—

16.5 Max

25.440.15 2.4.24:02

54:0.2 14.3

Caracteristicas Operativas

Fuerzade Ifuerza ‘d’e Distancia final ; Posicién de Posicion
Modelo operacion liberacion inicialde de carrera movimiento operacion libre
max. min. carrera max. min. max.

| cLcH1121 | e00lgfl | 100[gfl || 2(mml [ &lmml | o08[mm] |333:12[mml




!-' !’g Interruptor Horizontal Serie Cly CJ

CYBERMATICS S.A. DE CV/
Normalmente Abierto: 1 Resistencia del Contacto: 15 [m Q] max.

4
Normalmente Cerrado: 1 Resistencia Aislante: 100 [m Q] min.

Cantidad de Contactos:

1000 [VAC] 50/60 [Hz] un minuto para
los terminales con la misma polaridad

Vi Alterno: 500 [VAC]

aplicable: X
Directo: 250 [VDC]

- o 1500 [VAC] 50/60 [Hz] por un minuto
Contacto N.O.: 15 [A] Rigidez Dieléctrica: entre las partes metalicas con corriente
y sin corriente

Corriente Maxima:

Contacto N.C.: 30 [A]

1500 [VAC] 50/60 [Hz] por un minuto
entre terminales y tierra

Velocidad de Operacion: 5 [mm] para 1 [cm/s]

HCTVERTNERe YO oI il gl Eléctrica: 20 [ciclos/min]

Grado de Proteccion IP65

Vibracion Permisible: 10-55 [Hz], 1,5 [mm] amplitud doble

300.000 [ciclos/min] a 10 [A] y
250 [A] con carga resistiva

Q.

Ciclos Efectivos:

N.C

com ( >— N.O

Aplicaciones

Los interruptores limite Cybermatics son dispositivos ideales para ser utilizados en aplicaciones de automatizacion y robotica.
Son faciles de instalar, resistentes y aplicables a casi cualquier industria. El diseno sencillo permite su uso intuitivo y optimiza el tiempo
de instalacion y funcionamiento.




4!: !’ g Interruptor Horizontal SerieCly CJ
s

Codigode Producto
Familia de Productos Serie N.O. N.C. Accionamiento
Interruptores Limite Interruptores de Cuerpo 1: 1 Contacto 1: 1 Contacto 06: Palanca Extendida
Plastico 19: Palanca con Rodillo Metalico
20: Palanca Extendida con
Rodillo Metalico
Caracteristicas
== {
O = S P
o=—
ﬁ\m% o= L\ J IP65
Muy Resistente Indicaciones visibles Voltaje AC/DC  Distintos Accionamientos  Grado de proteccion

Valores de Intensidad segun Voltaje en los Terminales

Voltaje [V]

Carga Resistiva [A] Carga Inductiva [A]

5 1

l

. asvac | 1 DR 5 s [ 25 |
- 2sovac | 15 [ 28 [ 1 | 15 s [ v ]
.~ soovoc || 3 [ s ][ s | 2,5 [ 1w ) o |
e w e w e ||
. 1awc | 15 R 10 s ) 25 |
. sowc | 6(2) |ER 5 ][ 5 J[ 2,5 ]
. aswc | 0,4 | oa || 0a | 0,05 | oos || o005 |
[ 250VDC } [ 0,2 } [ 0,2 } [ 0,2 ] [ 0,03 J[ 0,03 J[ 0,05 ]

{25



ﬂ "g Interruptor Horizontal SerieCly CJ

CVBERMATICS SA.DECY

Diagrama Caracteristicas Operativas

” e " : OF M TF
[ OF: Fuerza de Operacion ] [ TTP: Posicion de distancia total ] =
R . R L oP
RF: Fuerza de liberacion ] [ PT: Distancia inicial de carreta ] [ 1 L
[ £ or
[ TF: Fuerza Total ] [ OT: Distancia final de carrera —
[ FP: Posicion libre ][ MD: Diferencial de movimiento

[ OP: Posicion de operacion ] [ OP: Posicion de operacion

o
L

[ RP: Posicion de liberacion ][ TT: Distancia total

Medidas
Interruptor Limite de Palanca Extendida

27.9

20.2 | 17.2 139 | op |Fp
N N
Y \J\ 244101 s J
25.4:0.1
25.4:0.1 L 21404 |
496

Caracteristicas Operativas

Fuerzade Fuerzade Distancia Distancia final | Diferencial de
> . . s S Posicion de Posicion
Modelo operacion liberacion inicialde de carrera movimiento
. . A . operacion libre
max. min. carrera max. min. max.

| cLcino6 | e00lgfl | 100lgfl | 2(mml | 6mml | o8lmml 21,8+ 1.2(mmi|

26



g !, 5 Interruptor Horizontal

CYBERMATICS S.A. DE CV

Interruptor Limite de Palanca con Rodillo Metalico

29.5x4

26
& { )\
-y t=1
N1
& “\§ TN
17.2| 17.2 139
M M
Y N> 2-04.48+8"
ar= -
(\aw) )
25.4:0.1 121 17.6 + 0.2
49.6

Caracteristicas Operativas

Diferencial de

Serie Cly CJ

Posicion de Posicion
operacion libre

Fuerzade Fuerzade Distancia Distancia final
Modelo operacion liberacion cialde de carrera movimiento
max. min. carrera max. min. max.
CL-CI11-19 150(gfl | 40lgfl [ 135(mm] | a(mm] | 32(mm 25+ 1[ 35 [mm]
Interruptor Limite de Palanca Extendida con Rodillo Metalico o
.5x4

t=1
26

&b? @

C o = op| FP
17.2| 17.2 13.9

M M
" N

2-04.48:0"

7 0

25.4:0.1 121
49.6

Caracteristicas Operativas

g==

17.6+ 0.2

Diferencial de

Fuerza de Fuerza de Distancia Distancia final
Modelo operacion liberacion inicial de de carrera
max. min. carrera max. min.

Posicion de Posicion
operacion libre

| cLci120 || 240[gft | solgfl | e5mml | 2(mml |

41 + 1 [mm]

327



ﬂ "5 Interruptor Horizontal Serie Cly CJ

CYBERMATICS SA.DECY

Interruptor Limite de Pulsador

23.4:0.3 273
PT l — SR5
,: ":‘ /
= NSEN
op
237
O O |
6
/SR ( )
(v /1
17.6£0.2
25.4:0.1 121
49.6

2-04.48:8"

Caracteristicas Operativas

Fuerzade Ifuerza ‘d’e Distancia final leerg '|al de Posicién de Posicion
Modelo operacion liberacion de carrera movimiento operacion libre
max. min. carrera max. min. max.

CL CJ11 01 180 [gf] ][ 50 [gf] }[ 6,5 [mm] ][ 2 [mm] ][ 1,5 [mm] 41 + 1 [mm] 46 [mm]

Interruptor Limite de Pulsador Roscado

PT 23.4:0.3
SR14 _ . 983
- I o
M12xP1.0

oP

13.1 i

[ |

,
16.3
) o)
\_ ‘
= | =
17.6 £ 0.2
25.4:0.1 121
49.6

2-044:01

Caracteristicas Operativas

Fuerzade Fuerza de i i Distancia final P
Modelo operacion liberacion de carrera i - Po§|c|on
. . * . operacion libre
max. min. carrera max. min.

| cLcu1104 | e00lgfl | 100(gfl || 2imm] | 6mml | o8lmml |333:12(mmi| )

)28



_ﬂ !’5 Interruptor Horizontal SerieCly CJ

CYBERMATICS S.A. DE CV

Interruptor Limite de Pulsador Roscado con
Rodillo Frontal Metalico

PT 23.4:0.3
©212.7x3.8

M12xP 10

" TN

15.5

16.3

= =

25.4:0.1 12.1 17.6+ 0.2

49.6

2-04.4:01
o

Caracteristicas Operativas

Fuerz Fuerz Distanci Distancia final | Diferencial
Modelo oqua?:igﬁ liggraiglew inz:iaz‘al(a: jeac:n?era : m?)\?in:;:ntt:)e FEHEENED HECLE
P operacion libre

max. min. carrera max. min. max.

[cLcur121 || eoolgfl | 100lgfl | 2mml [ elmml | o8mml |333:12[mml|




g !’g Micro Interruptor Serie MS

CYBERMATICS S.A. DE CV

' 4

Normalmente Abierto: 1 Resistencia del Contacto: 15 [m Q] max.

Cantidad de Contactos:

Normalmente Cerrado: 1 Resistencia Aislante: 100 [m Q] min.

1000 [VAC] 50/60 [Hz] un minuto para

Alterno: 250 [VAC]
los terminales con la misma polaridad

Voltaje maximo

licable:
apiicable Directo: 250 [VDC]

. o 1500 [VAC] 50/60 [Hz] por un minuto
Rigidez Dieléctrica: entre las partes metalicas con corriente

Contacto N.O.: 24 [A] . :
y sin corriente

Corriente Maxima:

—
—

Contacto N.C.: 24 [A]

1500 [VAC] 50/60 [Hz] por un minuto
entre terminales y tierra

Velocidad de Operacion: 0,05 [mm] para 1 [cm/s]

10-55 [Hz], 1,5 [mm] amplitud
doble

HEICTNENo [Yolo I Tle il Eléctrica: 20 [ciclos/min] Vibracion Permisible:

300.000 [ciclos/min] a 10 [A] y
250 [A] con carga resistiva

Ciclos Efectivos:

Aplicaciones

Los interruptores limite Cybermatics son dispositivos ideales para ser utilizados en aplicaciones de automatizacion y robotica.
Son faciles de instalar, resistentes y aplicables a casi cualquier industria. El diseno sencillo permite su uso intuitivo y optimiza el tiempo
de instalacion y funcionamiento.




é: ! 5 Micro Interruptor Serie MS
r 4

Codigode Producto

C L C | 1 1 0 1

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8)

Familia de Productos Serie N.O. N.C. Accionamiento
Interruptores Limite Micro Interruptores 1: 1 Contacto 1: 1 Contacto 01: Pulsador
limite 05: Palanca

06: Palanca Extendida

08: Palanca Extendida con
Rodillo Plastico

22: Palanca con Etremo curvo

Caracteristicas
s ¥
¢ = S
o=—
ﬁ\m% o= IP65
Muy Resistente Indicaciones visibles Voltaje AC/DC  Distintos Accionamientos  Grado de proteccion

Valores de Intensidad segun Voltaje enlos Terminales

Carga Resistiva [A] Carga Inductiva [A]

Voltaje [V] Carga Resistiva Carga Inductiva Motor

N.C

o ] v [ w

[ 250VAC M 10 } [ 1,5 M 2 M 2 }
[ 8VDC J[ 10 } [ 3 } [ 15 } [ 3 }
_ sowoc | 6 J( 3 J( 5 ) 3 )
[ 125VDC }[ 03 } [ 0,1 } [ 0,05 } [ 0,1 }
[ 250VDC M 03 } [ 0,05 } [ 0,03 } [ 0,05 }




ﬂ "g Micro Interruptor Serie MS

CYBERMATICS SA.DECY

Diagrama Caracteristicas Operativas

Operacion Liberacion MD -

[ OF: Fuerza de Operacion ] [ TTP: Posicion de distancia total ] ane— oF ] bl
[ RF: Fuerza de liberacion ][ PT: Distancia inicial de carreta ] op i or [ 1 T
[ TF: Fuerza Total ] [ OT: Distancia final de carrera ] —
[ FP: Posicion libre ][ MD: Diferencial de movimiento ]
[ OP: Posicion de operacion ] [ OP: Posicion de operacion ] LJ
[ RP: Posicion de liberacion ][ TT: Distancia total ]
Medidas
Interruptor Limite de Pulsador
20.2:0.25
PT { a2 |
231" 973
|
I
2w S T
o8 l

or N.C g
10.3 + 0.1 . 6.0 15.9
T |
. —— ) N
+0.13 ;
2 31 x3.4+0.15
-0.03

22.2:+0.1 10.3
27.8

Caracteristicas Operativas

Fuerza de Fuerza de i i Distancia final Diferencial de
. . X " o Posicion de
Modelo operacion liberacion de carrera movimiento operacion
max. min. carrera max. min. max. p

CL-MS11-01 2450gf1 | s0lgfl | 12mml | lmm] | o4lmml [ 14704 [mm]




ﬂ ”5 Micro Interruptor Serie MS

CYBERMATICS SA.DECY

Interruptor Limite de Palanca

22.1
PT \ t=06
e 81 +0.13 _ a3 |
= 231 o3
28 M N
O 7 |
op = — A
10.3:0.1 ne 6.0 159
—_
N.C
Fan\\ f
+0.13 | CoM.
2 3.1 x3.4+0.15
-0.03
22.2+0.1 103
27.8

Caracteristicas Operativas

Fuerza de Fuerza de Distancia Distancia final Diferencial de
> . . s o Posicion de
Modelo operacion liberacion inicial de de carrera movimiento o
max. min. carrera max. min. max. P

CL-MS11-05 1250l || 1algl || 4tmml [ 1elmm] | 15mm] [ 152:1,2[mm]

Interruptor Limite de Palanca Extendida

35.640.8
T \ t-06
P 8.1
T 7 E— 231 tg.;s | 48
2 Ve
NIV N
oP NC| | ]
10.3:0.1 60 159
— =
\ l N.C |
D !
com.
+0.13 | M
231 X3.440.15
-0.03
222401
103
27.8

Caracteristicas Operativas

Fuerzade Fuerzade Distancia Distancia final
. . s Posicion de
Modelo operacion liberacion inicial de de carrera
- ’ ” . operacion
max. min. carrera max. min. .

CL-MS11-06 240[gfl | 80lgl | e5mml | 2[mm [ 152+ 1,2[mm]

£33



ﬂ "5 Micro Interruptor Serie MS

CVBERMATICS SA.DECY

Interruptor Limite de Palanca Extendida con Rodillo

34.0:08 24.8x48

P

=

S [ 1

PT

+
o
oL
©

—

OP|

T

i

— (
10.3:0.1 N.C 60 159
T | ——
N.C
0.13 CD\ [

+0.
@31 x34:015 I com! A

-0.03

22.2:0.1 103
27.8

Caracteristicas Operativas

Fuerza de Fuerza de Distancia Distancia final Diferencial de
> . . s o Posicion de
Modelo operacion liberacion inicial de de carrera movimiento o
max. min. carrera max. min. max. P

CL-MS11-08 125 [gf] ][ 14 [of] ][ 4 [mm] ][ 1,6 [mm] ][ 1,5 [mm] 20 7 £ 1,2 [mm]

| as L
81 2347013
03

Interruptor Limite de Palanca con Extremo Curvo

326:08
PT

a1z
T

)
=

+0.13
231 x3.4:0.15
-0.03

Fuerzade Fuerzade Distancia Distancia final
. . s Posicion de
Modelo operacion liberacion inicial de de carrera
- ’ ” - operacion
max. min. carrera max. min. .

CL-MS11-22 122001 [ 14lof] 1,5 [mm] | 187+ 1,2[mm]




